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測量學概要 
一、 

 
試題評析 本題為誤差傳播的推導，應用在光線法施測坐標的計算上。 

考點命中 《高點建國土木測量學講義》第一回，Chap5page9。 

解： 
光線法推算B點坐標: 
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誤差傳播推算B點坐標標準差 

















222

S

222

222

S

222

)
"

())sin(S()(cos

)
"

()cosS()(sin















AB

ABAB

AB

ABAB

ABABABYY

ABABABXX

 

 

二、 

 
試題評析 本題為VBS-RTK技術的論述。 

考點命中 《高點建國土木測量學講義》第二回，Chap10Page14。 

解：  

[技術]: 

採用多個衛星定位基準站所組成的網絡評估基準站涵蓋地區之定位誤差，再產製一個虛擬的基準

站做為 RTK 主站，所以移動站並是接收經過誤差修正後的虛擬觀測數據，其意義如同在移動站

附近架設實體的基準站一樣，故被稱之為虛擬基準站即時動態定位技術，簡稱VBS-RTK。 

 

[定位原理]: 

由多個GNSS基準站全天候連續地接收衛星資料，彙整計算產生區域改正參數資料庫，藉以計算出

任一移動站附近之虛擬基準站的相關資料。所以在基準站所構成的基線網範圍內，RTK使用者只

需在移動站上擺設衛星定位接收儀，並將相關定位資訊傳送至控制及計算中心以計算虛擬基準站

之模擬觀測量後，控制及計算中心再將差分GNSS標準格式回傳至移動站衛星定位接收儀，進

行 ”超短基線” RTK定位解算，即可獲得公分級精度定位坐標。 
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三、 

 
試題評析 本題為檢驗實務應用之能力。應就大範圍與小範圍的作業分別考量。 

解： 
三角點自埋設完成之後，若未遭受破壞，使用時間可能長達數十年。 

點位可能遭受人為的破壞，造成點位破損或局部的移位 

點位也可能因為自然的地殼變動，造成區域性不規則的點位移位 

因此三角點在使用前，應先行檢測，而檢測也應區分區域性及局部性的檢測。 

 

[區域性檢測] 

如同加密控制測量 

1.選取能包圍測區的已知三角點及區內將引用之三角點(含鄰近三角點) 

2.以靜態衛星定位方式，多台衛星定位儀同時觀測，採用蛙跳式分時段逐步涵蓋所有三角點 

3.計算時，先採用最小約制網平差，再以強制附合網平差套和所有已知三角點坐標，檢查所有三 

角點已知坐標與時測坐標之差異狀況，依據規範判別三角點是否已經發生移位的狀況。 

 

[局部性檢測] 

1.以經緯儀於地面施測鄰近三角點之間的距離與夾角 

2.以坐標計算施測三角點間距離及夾角，與施測值進行比較 

3.若已知坐標反算之距離及夾角與檢測之距離及夾角差異大於規範，則視三角點已發生移位狀

況。 
 

 

四、 

 
試題評析 本題屬於經緯儀之應用。 

考點命中 《高點建國土木測量學講義》第一回，Chap4Page7。 

解： 
[目的] 

二次縱轉法的目的，在於消除經緯儀水平軸與視準軸不垂直之誤差。 

 

[檢校] 

以測定延長線的方式進行。 

1.於B點架設經緯儀，照准A點後，縱轉鏡頭，測定AB射線方向上的C點，得C1點。 

2.再平轉鏡頭重複照准A點，縱轉鏡頭，第二次測定AB射線方向上的C點，得C2點。 

3.若C1與C2共點，則表示經緯儀水平軸與視準軸垂直，若不共點則表示經緯儀水平軸與視準軸不

垂直 

 

[處理] 

觀測時應採正倒鏡(一測回)，可消除經緯儀水平軸與視準軸之誤差。 

放樣時，應取C1及C2之平均位置為正確之C點。 
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五、 

 
試題評析 本題重點為方位角推算、正弦公式應用及光線法坐標計算。 

考點命中 《高點建國土木測量學講義》第一回，Chap5Page12。 

解： 
首先，經緯儀之水平角度數據順鐘向增加。需以此概念判斷P點可能的方位。 

先繪ABC位置草圖，協助判斷P點之概略位置 
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3.正弦公式計算AP與BP 
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P點坐標1=
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